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SIPART DR Controllers - Overview
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Fundamentals of control engineering

Introduction
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Development of control engineering
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Open-loop and closed-loop control
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Fundamental definitions
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Fundamentals of control engineering
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Controllers
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Final control elements and actuators
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Fundamentals of control engineering

Classification of controllers
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Fundamentals of control engineering

Advantages of digital controllers
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Types of manipulated variable output signal
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Fundamentals of control engineering
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Extended control structures
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Adaptation
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Fundamentals of control engineering

)��
�'�&<)
><
�����������
���
���!���	��
!���������
����
����
�
�!��	�	�
������
��
���
!������%

)��
���!���	��
!��������
��
���
�'�&<)
><�1
����������
(��6�
��
���
"��	�
��
��
���	����	��
��
"��(���
�
���
���
B
��
���
������
��
�������
	�
���
���	!������
���	�"��%
)��
!������

���	�"��
�	�!�� �
�
�������
���	����	���
(�	��
	�
���������

������	��
��
���
!��	��
���
	��
��!�	�����
"���(
���
��#�	���
���!�	��
�����%
)��
!���������
���
��
���
��
���
���	���
����
��	�
���	����	��
����%
&��!���	��
���
"�
����	�����
	�
�	����
������
��
�������	�
����%

)��
!�������
�'��'>
!��������
	�
����
	�
���
�'�&<)
><
��
�'�&<)
><


���
�'�&<)
><
2
�����������%
)�	�
!��������
(��
������!��
���
!��������
	�����	��
���!�����	��
���
���!��
���!����
���
	�
"����
��
�
�����!�
����
���
"���
(���
!�����
	�
!����	��9

; )��
���!���	��
!����
	�
�������
" 
��	����	��
	�
���
����
��
�
������
	�
���	!������
���	�"��
	�
������
����%

; )��
�	��
���!����
��
���
���	!������
���	�"��
���
����������
���	�"��
������	��
��
���
	�!��
���
���!��
��
���
����������
� ����
��
�
�����	��
��
���
�"���
�������
���
������	���
���
��������%

; &
��	���	��
	�����	�	��
��
	�����������
������	���
���

����	�����
��
���
��(
����	���� 
�	���
�����
���
�������	���� 
	�	�	����
�������	��
��
���
���	��
��
������������%

; )�	�
���6�
��������
��
��
	����	�	���	���
	�
�������
" 
�

!���	������ 
��"���
!��������
���
�!�	���
�����
���!���	��%
>��	��
��	�
!��������
���
!���������
��
�
!������
������
��������	���� 
�������
��
���
!��"���
���
�!�	�	8��
" 

�	�����	��
���
������
!������
���!����
��
�$���� 
��

!���	"��%

; J����
��
���
������	���
!������
������
���
����������

!���������
���
�	���� 
����������
������	��
��
���
!�����
���� �	���
�����
���
�!�	�	8��	��
��
���
������%

; )��
���������
�����������
������
��
"�
����
���

����	��	��	��
���
��(����
"�
�������
" 
���
����%

)��
������	���
	�!��������	��
��
���!���	��
��	��
���
���	�	�	��
��
�	�	���
��������� 
	�
��
���(��
��
���
!����	���
�������
���
���	��
�	��
���
������
�	�!��
�����	���
��!�����	"��
�������
#���	� 
���
	�!�����
!������
#���	� %

Compact controllers –
universal components for process engineering
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